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ROUEs
AUTO-ADAPTATIVEs
Application en robotique mobile

Robot Saturne : robot tout-terrain multi missions équipé de roues terrestres auto-adaptatives.



Les roues du 
montage jumelé 
sont mobiles  
entre-elles. 
Lorsqu’une roue 
passe un obstacle, 
la seconde garde 
un contact avec 
le sol. 
La charge et la 
puissance transmise 
sont alors réparties 
de manière égale 
sur les deux roues, 

et le déplacement vertical du châssis du 
véhicule est réduit de moitié. 
Un dispositif apportant une raideur et un 
amortissement permet le réalignement 
des roues après franchissement.

Un jumelage classique 
de roues lie rigidement 
des roues montées en 
parallèle, sur le même 
axe de rotation. Il permet 
de diminuer la pression 
de contact avec le sol sur 
des terrains réguliers. En 
cas de terrain irrégulier, 
accidenté ou comportant 
des obstacles, toutes 
les roues d’un montage 
jumelé ne sont pas en 
contact avec le sol, la 
pression de contact est 
alors élevée, ce qui limite 
les capacités d’utilisation 
du jumelage des roues.

CONTEXTE

UTILISATION

Les roues auto-adaptatives 
permettent l’amélioration 
des usages tout-terrain 
des robots terrestres. 
Elles supportent des 
chargements importants tout 
en minimisant les risques 
de blocage, d’enlisement 
ou de patinage du système 
robotisé.

APPLICATION
Robotique  
mobile

Augmente la capacité 
de charge et le couple 

transmissible à la 
roue.

Utilise des 
pneumatiques et 

jantes standards et 
économiques

Augmente la durée de 
vie des pneumatiques 
et limite les pollutions 

associées.

Améliore la capacité 
de franchissement 

des obstacles.

Limite le tassement 
des sols et préserve 

leur fertilisation.

Augmente la stabilité 
du véhicule et son 

confort.

6 AVANTAGES GÉNÉRIQUES
1 2 3 4 5 6

L’INVENTION

CARACTÉRISTIQUES  
DU PROTOTYPE 

• Robot à commande Wifi
•  4 roues motrices 

sans suspensions
• Vitesse : 10 km/h
• Garde au sol : 16 cm
• Diamètre des roues : 45 cm
•  Capacité de franchissement 

avec maintien du contact au sol 
des deux roues : 45 mm (d’une 
manière générale, environ 10%  
du diamètre de la roue)

•  Réalignement automatique  
des roues après franchissement

• Amortissement des chocs
•  Utilisation de pneumatiques 

standard
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