Configuration de récepteurs u-Blox

Mode Base - Rover




Configuration de la Base

Connexion du récepteur

Rappel : seul le NEO-M8P-2 posséde les fonctionnalités de base (et rover), le module NEO-M8P-0 ne peut pas
envoyer de données différentielles au format RTCM.

by

Apres avoir connecté votre module a votre PC en USB, ouvrez u-Center et sélectionnez le port COM
correspondant a votre module. Ensuite, renseignez le débit correspondant.

Sélection du port correspondant au module

File Edit View Player | Receiver | Tools Window Help
DHEE - =020 b Disconnect Ctrl-0 E”@_i@ B
RO A g G e e e % @ B @
Location API . Ctrl-6
Sensor API Metwork connection

MNetwork connection

NTRIP Server/Caster...
NTRIP Client...

Autocbauding
Debug Messages
Generation

Protocol Filter

Action
Differential GMN55 Interface...

Epoch detection...

Sélection du débit correspondant

File Edit View Player | Receiver | Tools Window Help
DHEH@~|S&| o =Rk
P m‘ S E J| 2_[Baudrate) 8 1:200
2'400
3. 4'800
* | 9'600
19200
MTRIP Server,/Caster... 38'400
MTRIP Client... 57600
115'200
230°400
460°800
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Location API
Sensor AP|

Metwork connection

Autobauding
Debug Messages
Generation

Protocol Filter

Action
Differential GMSS Interface...

Epoch detection...



Configuration de récepteur

Accés au menu de configuration de récepteur

File Edit | View | Player |Receiver | Tools Window Help shortcut

DG Packet Console F6 3||§|v|v-v-v|- EEIEEEG

vy e Console Tleow e | O NE &S e
Text Console F&

Messages View

F9

| 2. lCnnﬁgumﬁnn View l

Statistic View

Table View

Recent Table Views
Chart View

Recent Chart Views
Histogram View
Recent Histogram View
Map View

Recent Static Map Views
Camera View

Deviation Map

Sky View

Docking Windows
Toolbars

HMR (High Mav Rate) ~
INF {Inf Messages)
ITFM (Jamming/Interference Monitor
LOGFILTER (Log Settings)
MS5G (Messages)
MNAVS (Mavigation 3)
MNAVKS (Mavigation Expert 3)
ODO (Odometer/Low-Speed COG filt
PM (Power Managernent)
PM2 (Extended Power Management)
PMS (Power Management Setup)
PRT (Ports)
PWR (Power)
RATE (Rates)
RIMNV (Remote Inventory)
RST (Reset)
RXM (Receiver Manager)
SBAS (SBAS Settings)
SMGR. (Sync Manager Config)
TMODE (Time Mode)
TMODEZ (Time Mode 2) v

> £
G st [ 80

~
UEX - CFG [Canfig) - MMEA [NMEA Protocol] B5
2.
lEFG-NMEA-DATA2 Ivl
— Filkers
[ Permit position autput for Failed and invalid fixes GMSS tofiter out [~ Gps
[ Permit position output for invalid fixes [ SBAS
[ Permit ime output For invalid tmes [~ g7ss
[ Permit date output for invalid dates [~ GLOMASS
[ Restrict output to GPS SW's only )
. . [ BeiDou
[ Pemit COG output even if COG frozen
NMEA Version [4.0 =l
Murbering uzed for SWs [q_ ey -
Max 54z per 0~ Standard _I not supparted by NMEA ID Strict [not autput) _I
Talker Id |0 - Standar hd _
tain T alker 1D IEI - System dependent ;I
Mode Flags 3
GSY Taker ID [0~ GNSS Specific |

lp High Erecision model

[~ Compatibility mode
v Consider mode
™ Strict limit 82 chars max

&
€2 E |

Beilou Talker (D

Femember to zet the MMEA pazer's custam talker
|0 in Toolz->Preferences [Generic Tab)

T e




Deuxieme étape : Activer les messages RTCM.

Configure - Messages

=] & s

HMR (High Mav Raf A ~
HIN TSR gy . CFG (Confi) - MSG [Messages) 225
INF (Inf Messages)
ITEM (Jamming/lni 2.
LOGFILTER ':LCEl Se MESSEQE IFEDE RTCh 3.2 1005 lj
M5G (Messages)] 1. | |2C Coon [0
MAVS (Mavigation |
: LART1 0
NAVXS (Navigatior L'Gn
NMEA (NMEA Prot USRT2 [ on |0
000 (Odometer/Li l USE V¥ On |-| |3
PM (Power Manag '
PM2 (Extended Povy | O MR
£ > W
& xgafpou 2@ G

Pour cela, allez dans MSG et sélectionnez le message, cochez la case USB puis cliquez sur Send.

Répétez cette opération pour les messages suivants :

RTCM3.2 1005 position de la base

RTCM3.2 1077 données de la constellation GPS
RTCM3.2 1087 données de la constellation GLONASS
RTCM3.2 1230 code phase biases GLONASS

Vous pouvez également activer le message SVIN sur I'USB afin de monitorer I’état du Survey-in. La base n’émettra
aucun message RTCM tant que ce dernier n’est pas terminé.

Troisieme étape: Entrer les coordonnées du point stationné.

On prendra soin d’ajouter la hauteur d’instrument aux coordonnées du point au sol connu.

Configure - Time Mode 3

(o] & s

MAVXS (Navigation Expert & A
MNMEA (NMEA Protocol)

LB - CFG (Config) - TMODE? [Time Made 3)

A
205

0ODO (Odometer/Low-Spee
PM (Power Management)

PM2 (Extended Power Mani
PMS (Power Management ¢

5 >

PoII X &

G| X

PRT (Ports) 0

PWR (Power)

RATE (Rates) Iy

RINV (Remote Inventory)

RST (Reset)

RXM (Receiver Manager)

SBAS (SBAS Settings) Fived Position

SMGR (Sync Manager Conf Lat ’W [deg]
TMODE (Time Mode)

TMODE2 (Time Mode 2 Lang |-4.474412010 [deq]
:TMODEE|’Timel‘v'10cIr=3§' in

TP (Timepulse) Al {140.6470 [m]
TP3 (Timepulse 5)

TXSLOT (Tx Time Slots) 3. fccac |D-DDDD [m]
USE (Universal Serial Bus) v se Lat / Lon # &lt Posiion

2.

Mode |2 -FisedMade |+ |

Remarque : Le mode Survey-in permet de calculer la position de la base automatiquement a chaque démarrage. On
peut y spécifier une précision attendue et un temps d’observation. Le mode Survey-in termine lorsque les deux
conditions sont remplies. Cette fonction est trés pratique lorsque n’on ne dispose pas de position précise pour la

base.



Quatrieme étape : Configurer les ports d’entrée/sortie.

Configure - Ports =N =R
0DO (Odometer/Low-5¢ A ) A
UBX - CFG [Config) - PRT [Part 18
PM (Power Managemeni (Eonfig) (Pots] :
PM2 (Extended Power M
PMS (Power Managemet e IB'USB j
PRT (Ports)) 1. Protocal in |D+1 +5 - LIBX+NMEA+RTCMI j 2.
PR Pone) Protocol out [ 0145 - UBNMEARTCM3 -
ratocol oLl - -
RATE (Rates) e HEARAT
RINV (Remnte Inventan ¥
v

< 3. >
8 | xGedra (X 8 & &

Dans l'onglet PRT, vérifiez que le protocole RTCM est bien présent en sortie (Protocol out) puis cliquez sur Send.

Cinquieme étape: Sauvegarder la configuration.

Configure - Configuration =N =R
ANT (Antenna Settings) ~ ) N &
:CFG Configuration] 1 LB - CFG [Config) - CFG [Configuration) 1126
DAT (Datum) )
 Reverl tolast saved corfigurat A
DGNSS (Dfferenisl GNSS confign - | prenipias s eanguan - 2 Devices
DOSC (Disciplined Oscillator] - Revert all but ANT de.fault clonhguratlon 0 EE.IF .
DYNSEED (Dynamic Seed) Revert to default configuration
EKF (EKF Settings) * Save cu.nent config.uration
ESFGWT (Gyro+Wheelick] " User dfined operalion
ESRC (External Source Config) Clear Save Load
FIXSEED (Fixed Seed) 0-FRT A~ 0-FRT "
1-M3G 1-M5G
FXM (Fix Now Mode) . 2 NF SINF
GEOFENCE (Geofence Config) TN T MAY
GNSS (GNSS5 Config) 4 - Rk 4 - Rixbd
- 5- Unuged 5 - Uruzed
HINR (High Nev Fate) E - Uruzed £ - Uruged
INF {Inf Messages) 7 - Urused 7 - Unused
ITFM (Jamming/Interference Mot g . Em&“’w S : Em\?“*d
LOGFILTER (Log Settings) 10-8NT 10-ANT
MSG (Messages) 11-L0G 11-L0G
- 12-FT5 12-FT5
havs (Na\r\g.atlo.n ) 13- Uruzed 13- Uruzed
MAVXS (Navigation Bxpert3) v | |14~ LInuged 14 - Unused
< 3. > 15 - Unused v v |15-Unuzed v v
@ | XCasena Yol [ | @ |

Sauvegarder votre configuration, pour cela allez dans CFG, sélectionnez tous les devices, choisissez « Save current
configuration » et cliquez sur Send.



Controle du fonctionnement de la Base

Un moyen de vérifier si la base est bien configurée est d’ouvrir la fenétre Packet Console de visualisation et de
contréler que les messages RTM3 1005, RTCM3 1077, RTCM3 1087, RTCM3 1230 sont bien véhiculés.

Packet Console [o & s
7:23:50 R - , Size 216, 'Multi-GNSS Raw Measurement Data’ A
7:23:50 R - size 57, 'GPS MsSM7'

7:23:50 R - size 42, 'GLONASS MsM7'
7:23:50 R - S5ize 12, 'GLONASS code-phase biases’
7:23:50 R - 2 ®Tus, Size 24, ’'Navigation 5tatus’

07:23:50 R -> i blillBOfll H, Size 36, ’'Geodetic Position”

07:23:50 R ->|RTCM3 1005, § 5ize 25, ’'Stationary RTK reference station ARP’

07:23:51 R -> TNMER GUNRAMC,. Size 72, 'Recommended Minimum Specific GNS5 Data’
7:23:51 R -> NMEA GNVTG, Size 35, ‘Course over Ground and Ground speed’
7:23:51 R -> NMEA GNGNS, Size 80, 'GNSS Fix Data’

7:23:51 R -> NMEA GNGGA, Size 83, ’'Global Positioning System Fix Data’
7:23:%51 R -> NMEA GNGSA, S5ize 55, 'GNSS DOP and Active Satellites’
7:23:51 R -> NMEA GNGSA, Size 51, "GNSS DOP and Active satellites’
7:23:%51 R -> NMEA GPGSV, Size 68, 'GNSS satellites in view'

7 : - , ize , atellites in view’

7:23:51 R NMEA GPGSV 5 68 GNSS satellit v

7:23:%1 R -> NMEA GPGSV, 5Size 68, 'GNSS satellites in view'

7:23:51 R -> NMEA GPGSV, 5Size 29, 'GNss satellites in view'

7:23:51 R -> NMEA GLGSV, Size 64, 'GNSS satellites in view'

7:23:51 R -> NMEA GLGSV, Size 66, 'GNSS satellites in view'

7:23:%1 R -> NMEA GLGSV, 5ize 40, "GNSS satellites in view’

7:23:51 R -> NMEA GNGLL, Size 56, 'Geographic Position - Latitude/Longitude’
7:23:51 R -> NMEA GNG5T, Size 48, '"GNSS Pseudorange Error Statistics’
7:23:5%1 R -> NMEA GNZDA, Size 38, 'Time & Date’

7:23:5%51 R -> UBX RXM-RAWX, Size 248, 'Multi-GNSS Raw Measurement Data’
7:23:51 R -> RTCM2 1077, size 7, "GPS MsM7'

7:23:51 R -> RTCM3 1087, size 42, "GLONASS MsSM7'

7:23:51 R -> RTCM3 1230, sSize 12, 'GLONASS code-phase biases’

7:23:51 R -> UBX NAV-5TATUS, 5Size 24, 'Navigation Status’

7:23:%51 R -> UBX NAV-POSLLH, 5Size 36, 'Geodetic Position”

07:23:51 R -> RTCM3 1005, &Size 25, ’'Stationary RTK reference station ARP’

07:23:52 R -> NMEA GNRMC, &Size 72, 'Recommended Minimum Specific GNSS Data’

07:23:52 R -> NMEA GNVTG, Size 35, ‘Course Over Ground and Ground Speed’
7:23:52 R -> MNMEA GNGNS, 5ize &80, °GNSS Fix Data’

7:23:52 R -> NMEA GNGGA, 5Size 83, ‘clobal positioning System Fix Data’
7:23:52 R -> NMEA GNGSA, Size 55, 'GNSS DOP and Active Satellites’
7:23:52 R -> NMEA GNGSA, Size 51, "GNSS DOP and Active satellites’
7:23:52 R -> NMEA GPGSV, 5ize 68, 'GNSS satellites in view'
7:23:52 R -> NMEA GPGSV, 5ize 68, 'GNSS satellites in view'
7:23:5%2 R -> NMEA GPGSV, Size 68, 'GNSS satellites in view'
7:23:5%2 R -> NMEA GPGSV, Size 29, 'GNsS satellites in view'
7:23:52 R -> NMEA GLGSV, 5Size 64, '"GNss satellites in view'
7:23:52 R -> NMEA GLGSV, 5Size 66, '"GNsS satellites in view'
7:23:52 R -> NMEA GLGSV, Size 40, 'GNSS satellites in view'
7:23:52 R -> NMEA GNGLL, Size 56, 'Geographic Position - Latitude/Longitude’
7:23:52 R -> NMEA GNG5T, Size 48, 'GNS5 Pseudorange Error Statistics’
7:23:52 R -> NMEA GNZDA, Size 38, 'Time & Date’
W




Configuration du Rover

Connexion du récepteur

Apreés avoir connecté votre module a votre PC en USB, ouvrez u-Center et sélectionnez le port COM correspondant
a votre module. Ensuite, renseignez le débit correspondant.

Sélection du port correspondant au module

File Edit View Player | Receiver | Tools Window Help

DHE- & @Jm r Disconnect Ctrl-0 E”@’Ii@ ’iE X2
Baudrate " 3 com A v e MM & B &

Location API '
Sensor AP|

MNetwork connection

MNetwork connection

NTRIP Server/Caster...
MTRIP Client...

Autobauding
Debug Messages
Generation

Protocol Filter

Action
Differential GM55 Interface...

Epoch detection...

Sélection du débit correspondant

File Edit View Player | Receiver § Tools Window Help
DHE~[& & Por » DO AW B
- 2. (Baudrate) v 1200
2'400
4'200
+ (o600
19°200
MTRIP Server/Caster... 38'400
MTRIP Client... 57'600
115'200
230400
460°300
921'600
Custom

=y |_ %
ELREE TR

Location API
Sensor AP

Metwork connection

Autebauding

Debug Messages

Generation

Protocol Filter

Action
Differential GMSS Interface...

Epoch detection...



Configuration de récepteur

Accés au menu de configuration de récepteur

File Edit | View | Player |Receiver | Tools Window Help shortcut

‘DG PacketConsole o D@ED-GE-E-m- B E GG N oS

- ] Bi C I F7 .

L B e - = M v e HiE B B @
Text Console F8

Fo

Statistic View

Table View

Recent Table Views
Chart View

Recent Chart Views
Histogram View
Recent Histogram View
Map View

Recent Static Map Views
Camera View

Deviation Map

Sky View

Docking Windows
Toolbars

HME (High Mav Rate) ~
IMF (Inf Messages)
ITFM (Jamming/Interference Monitor
LOGFILTER (Log Settings)
M5G (Messages)
MNAVS (Mavigation 3)
MNAVKS (Mavigation Expert 5)
ODO (Odometer/Low-Speed COG filt
PM (Power Management)
PM2 (Extended Power Management)
PMS (Power Management Setup)
PRT (Ports)
PWR (Power)
RATE (Rates)
RIMV {Remote Inventory)
RST (Reset)
RXM (Receiver Manager)
SBAS (SBAS Settings)
SMGR. (Sync Manager Config)
TMODE (Time Mode)
TMODEZ (Time Mode 2) v

> £
. pol |5 | &

LB - CFG [Canfig) - MMEA [MMEA Protocol] E5
2.
lEFG-NMEﬂ-DAT#—\E IvI
— Filkers
[ Permit position output for failed and invalid fizes GMSS tofiter out [~ Gpg
[~ Permit position output for invalid fizes I~ sBas
[~ Permit time output Far irvalid times I gzss
[~ Permit date output for invalid dates
. [T GLOMASS
[ Restrict output to GPS SVs only
. . [~ BeiDou
[ Pemit COG output even if COG frozen
NME& Version [4.0 |
Mumbering used far 5%z [ oy -
Max 54z per 0 Standerd _I nat supported by NMEA IEI Strict [not output) _I
Talker Id |0- Standar hd ]
b ain T alker ID ID - Spstemn dependent LI
Mode Flags 3
E o) GSY Talker ID |01~ GNSS Specific |

[ Compatibility mode
v Consider mode
™ Strict limit 82 chars max

M
& E

Beilou Talker (D

Remember to zet the NMEA pazer's custam talker

|0 in Tools-» Preferences [Genenic Tab)

>




Deuxieme étape : Configurer les ports d’entrée/sortie.

Pour le protocol out, on sélectionne uniquement nmea. Ainsi, on évite I'écriture de lignes binaires dans le fichier

Configure - Ports o[5S
PM2 (Extended Power Mani & . -
LB - CFG [Config] - PRT [Port 18
PMS (Power Management ¢ [Config] [Ports] N
PRT (Ports)] 1 |
PUIR (Power) et [3-uss =
RATE (Rates) Protocalin  [0+145 - UBX+NMEA+RTCM3 =112
RINV (Remote Inventory) Pratocal aut |1 NS _I
rotocol ou - -
RST (Reset)
RXM (Receiver Manager)
SRAS (SRAS Setinnc) v
v

sauvegardé lors d’un enregistrement.

Troisieme étape:

< 3 >
& | XCGasend Devon [ | @ & 2|

Sauvegarder la configuration.

< 3. >
@ | X(CEsend vl [ | 68

Sauvegarder votre configuration, pour cela allez dans CFG, sélectionnez tous les devices, choisissez « Save current

configuration » et cliquez sur Send.

Configure - Configuration \E’@
ANT (Antenna Settings) ~ ) - "
: CFG (Configuration] 1 LB - CFG [Config) - CFG [Caonfiguration) 1126
DAT (Datum) .
e )
DGNSS (Differential GNSS configt . Revert to last saved conflgurah.on . ] Dewces
DOSC (Disciplined Oscilater) . Revert all but ANT de.fault c.onhguratlon I‘I‘IEIEFI .
DYNSEED (Dynamic Seed) Revert to default configuration EFRiOM
EKF (EKF Settings) * Save cu.nent conﬁg.uration FLAS
ESFGWT (Gyro+Wheeltick) @ Uierdsiyzdegaian
ESRC (Extemnal Source Config) Clear Save Load
FIXSEED (Fixed Seed) 0-FRT A 0-PRT ~
FXM (Fixx Now Mod 1-M5G 1-M5G
(FiNowMode} 2-INF 2-INF
GEQFEMNCE (Geofence Config) ER T
GNSS [GNSS Config) é-EXM ’ 451 -EXM .
. - Unuse - Unuse
HNR (High Nav Rate) 6 - Urused 6 - Urused
INF (Inf Messages) 7 - Unused 7 - Unused
ITFM (Jamming/Interference Mot g - Em\?\’w g . Em\e‘:‘*d
LOGFILTER (Log Settings) 10- ANT 10-ANT
MSG (Messages) 11-L0G 11-L0G
: 12-FT4 12-FT§
HAVS (Nawg.atlo.n 3 13- Unuzed 13- Unuzed
NAVAS (Navigation Expert3) ¥ | [14- Unused 14 - Urused
15 - Unuzed v 15 - Unuzed v v




Controle du fonctionnement du Rover

Lorsque le Rover ne regoit aucun message RTCM3,
il se positionne en mode 3D :

Satellites

Lorsque le Rover recoit les messages RTCM3 mais n’a pas fixé les ambiguités,
il se positionne en mode 3D/DGNSS/FLOAT :

Longitude
Latitude
Altibude

Satelitesz

Lorsque le Rover recoit les messages RTCM3 et a fixé les ambiguités,
il se positionne en mode 3D/DGNSS/FIXED :

Longitude
Latitude
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Remarque : comment visualiser les messages véhiculés

Le logiciel u-Center permet la visualisation des messages véhiculés de quatre manieres différentes :

= Packet Console
= Binary Console
= Text Console

= Message View

Visualisation via : Packet Console / Binary Console / Text Console

File Edit View Player Receiver Tools Window Help
oEs-sri2ee (@)oo -n-5-m-EFEEINEEENGE|
REAZ 2RI 8[prep e ———— | bk GEBSe

] l Packet Console I

v v

12:40:58 R -> NMEA GNRMC, Size 72, 'Recommended Minimum Specific GNSS Data’ 'y
12:40:58 R -> NMEA GNVTG, Size 35, 'Course Over Ground and Ground Speed’
12:40:58 R -> NMEA GNGNS, Size 79, 'GNSS Fix Data’
12:40:58 R -> NMEA GNGGA, Size 82, 'Global Positioning System Fix Data’
12:40:58 R -> NMEA GNGSA, Size 56, 'GNSS DOP and Active Satellites’
12:40:58 R -> NMEA GNGSA, Size 50, 'GN5S5 DOP and Active satellites’
12:40:58 R -> NMEA GPGSV, 5ize 68, 'GNSS satellites inm view'
12:40:58 R -> NMEA GPGSV, Size 68, 'GNSS satellites in view'
12:40:58 R -> NMEA GPGSV, Size 57, 'GNSS Satellites in view'
12:40:58 R -> NMEA GLGSV, Size 68, 'GN55 satellites in view’
12:40:58 R -> NMEA GLGSV, 5ize 68, 'GNSS Satellites in View'
12:40:58 R -> NMEA GLGSV, S5ize 42, 'GNSS satellites in view'

R

R

-> NMEA GNGLL, Size 56, 'Geographic Position - Latitude/Longitude’
-> NMEA GNGST, Size 39, 'GNS5 Pseudorange Error Statistics’

@ X &[0

2C 38 33 2C 30 37 2C 30 ,301,19,83,07,02
20 35 31 2C 30 35 39 2C 1,09,84,51,059,*
64...

33 2C 33 2C 31 30 2¢ 38 $6LGSv, 3,3,10,85
20 32 37 2C 38 36 2C 30 ,47,153,27,86,02
38 0D 0A ,185,%68...

34 38 32 35 2e 30 38 35 $GNGLL ,4825. 0850
30 34 32 38 2e 33 33 38 689,N,00428. 3388
32 34 30 35 38 2e 30 30 626,w,124058.00,
0A A A%G2. .,

31 32 34 30 35 38 2€ 30 $GNGST,124058.00
2C 34 26 32 2C 33 2E 35 ,905,,,,4.2,3.5,
10%50. . .

@ X G0

GNVTG, , T, ,M,0.061,N,0.113,K,A%39

GNGNS, 124058, 00,4825, 0850689, N, 00428, 3388626, W,AA,11,0. 99,91, 652,50.702, , *44
GNGGA,124058. 00,4825, 0850689, N,00428. 3388626, w,1,11,0. 99,091, 652,M,50.702,M, , “6E
GNGSA,A,3,25,12,32,14,29,24,31,,,,,,1.00,0.99,1. 62*1E
GNGSA,A,3,75,65,74,85,,,,,,,.,1.90,0.99,1.62*1E
GPGsv,3,1,11,02,26,082,15,03,02,340,,06,14,039,19,12,42,067,30%73
GPGSV,3,2,11,14,44,280,12,22,00,315, ,24,23,131,21,25,81,342, 33%7F
GPGSV,3,3,11,29,46,187,29,31,32,304,28,32,43, 247, 30%4F
6LGsv,3,1,10,65,13,251,14,66,23,308,21,67,06,356, ,74,46,090, 2161
GLGSV,3,2,10,75,65,336,24,76,18,301,19,83,07,021,09, 84, 51,059, *64
GLGSV,3,3,10,85,47,153,27,86,02,185, “68

GNGLL ,4825. 0850689, N,00428. 3388626 ,W,124058. 00, A, A*62

GNGST, 124058, 00,905, ,,,4.2,3.5,10%50

& X Q||
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Edit View Player Receiver Tools Window Help 1_

File

Visualisation via Message View

DHG- SRy BE an

I EE-RE-E-m- |\

EImEEEGSE@

I ST\

NE LB 2am|n[ e e K

- GxDTM (Datum Reference)

[ GxGES (Satellite fault Detection)
ollGxGGA

5 - g Sy
—* i.. GBGGA (Global Positioning Sys

- GLGGA (Global Positioning Sys
- GMNGGA (Global Positioning Sys
- GPGGA (Global Positioning Sys
- __GGA (Global Positioning Syst
- GxGLL (Geographic Position - Latit
-~ GAGLL (Geographic Position - |
- GBGLL (Geographic Position - |
- GLGLL {Geographic Position - L
- GMGLL (Geographic Position -
GPGLL (Geographic Position - |
-__GLL (Geographic Position - Li
- GxGNS (GNSS Fix Data)
- GAGMS (GMNSS Fix Data)
- GBGMNS (GMSS Fix Data)
- GLGMNS (GNSS Fix Data)
- GNGMNS (GNSS Fix Data)
- GPGMNS (GMSS Fix Data)
- __GMS5 (GNSS Fix Data)
%GRS (GNSS Range Residuals)
xG5A (GMNSS DOP and Active Sate
- GAGSA (GMS5 DOP and Active
GBGSA (GMSS DOP and Active
- GLGSA (GNS5 DOP and Active !
- GMGSA (GMSS DOP and Active
- GPGSA (GMS5 DOP and Active
- __(G5A (GNSS5 DOP and Active 5
- GxGST (GNSS Pseuderange Error 5t
- GAGST (GMSS Pseudorange Err
- GBGST (GMS5 Pseudorange Ern
- GLGST (GM55 Pseudorange Erre
- GMNGST (GMNSS Pseudorange Err
- GPGST (GMS5 Pseudorange Ern
- __(35T (GNSS Pseudorange Erro

MMEA - GxGGEA [Global Positioning System Fis D ata)

Parameter

Walue |

Unit | Description

utc

Lat

Morthing Indicatar
Lon

Easting Indicatar
Status

SWs Used

HDOP

Al (M5L]

Unit

Geoid Sep.

Uit

Age of DGNSS Corr
DGEMSS Ref Station

124211.00
4826 0833834
N

0042833910,
i

1
n
093
94.410
[
50,702
M

hhmmzs. ses
ddrm. mmmm

dddrnm. mrmmm

Uriversal time coordinated

Latitude

M=Morth, S=South

Longitude

E=East, ‘w=west

O=lrvalid, 1=20/30, 2=DGMS5, 4=Fixed RTE,
Murmber of 5¥s uzed for Mavigation
Horizantal Dilution of Precision

Altitude [above means sea level)
M=Meters

Geoid Separation = AHAE] - AlMSL)
M=teters

Age of Differential Carrections

I of DGNSS Reference Station

<

< >
@ | X | Esend qran [ | @ BB

Aol &e e

Apres avoir activé dans un premier temps la fonctionnalité Message View, on sélectionne dans un second temps le

message dont on veut afficher le contenu. Les informations s’affichent alors dans I'encadré numéroté trois sur la

figure.

12



Configuration d'un récepteur u-Blox

Mode Rover - NTRIP

13




Point d’acces NTRIP

Signification de NTRIP

NTRIP :Networked Transport of RTCM via Internet Protocol

NTRIP est un protocole pour la diffusion de données GPS différentielles (DGPS) sur Internet conformément aux
spécifications publiées par RTCM. NTRIP a été développé par I'Agence fédérale allemande pour la cartographie et |a
géodésie (BKG) et le Département de |'informatique de I'Université de Dortmund.

Connexion a un réseau

Abonnement

Afin que le recepteur puissse recevoir des corrections au format RTCM, il nous faut avoir acces a un serveur NTRIP.
Dans notre cas nous utiliserons 'abonnement de I'ENSTA au réseau TERIA. Le contrat souscrit aupres de la société
EXAGONE nous fournit ainsi les données nous permettant de nous connecter au réseau :

v" Serveur NTRIP :

Adresse IP du Serveur : XXX.XXX.XXX.XXX

Port TCP : yyyy @XagOﬂe

v" Point d’accés NTRIP et format des corrections
FKPO1 : corrections de type FKP différentiel phase au format RTCM 2.3
MAC30 : corrections de type FKP différentiel phase au format RTCM 3.1

PRS30 : corrections de type FKP différentiel phase au format RTCM 3.0

v Identifiant v
v\ Mot de passe : ¥¥¥¥¥¥xx

14



Réception des corrections

v Le récepteur u-Blox est connecté au PC en USB

v Le téléphone est configuré en mode point d’accés wifi et le PC y est connecté

Serveur
NTRIP
3G
Téléphone i > e
P u-Center

USB

Récepteur
u-Blox

15



Configuration du Rover

Connexion du récepteur

Apres avoir connecté votre module a votre PC en USB, ouvrez u-Center et sélectionnez le port COM correspondant
a votre module. Ensuite, renseignez le débit correspondant.

Sélection du port correspondant au module

File Edit View Player | Receiver | Tools Window Help

DHE~ &R 2.[pert) v Disconnect Ctrl-0 E”@_i@ =L
Baudrate 2

wOE A 3. COMI G-l Pl e e & & @
Location API . Ctrl-6

Sensor AP

Metwork connection
MNetwork connection

NTRIP Server/Caster...
NTRIP Client...

Autocbauding
Debug Messages
Generation

Protocol Filter

Action
Differential GMN55 Interface...

Epoch detection...

Sélection du débit correspondant

File Edit View Player | Receiver § Tools Window Help

DE&Z-[SE[ T
- vmu.|+.-*- ¥ ;| 2. |Baudrate) v 1200

Location API
Sensor AP

BEOINGEOE QR
ELREE TR

2'400
4'300
=)
19'200
MTRIP Server/Caster... 38'400
MTRIP Client... 57'600
115'200
230'400
460'800
921'600
Custom

Metwork connection

Autebauding
Debug Messages
Generation

Protocol Filter

Action
Differential GMSS Interface...

Epoch detection...

16



Configuration de récepteur

Accés au menu de configuration de récepteur

File Edit | View | Player |Receiver | Tools Window Help shortcut

DH G Packet Console F6 3||§|.|.-v-v|- EEEEEG

- Bi C I Fr -

L B e - = M v e HiE B B @
Text Console F&

Messages View

Fo

| 2. lCnnﬁgumﬁnn View l

Statistic View

Table View

Recent Table Views
Chart View

Recent Chart Views
Histogram View
Recent Histogram View
Map View

Recent Static Map Views
Camera View

Deviation Map

Sky View

Docking Windows
Toolbars

HME (High Mav Rate) ~
IMF (Inf Messages) Py

LB - CFG [Config) - HME& [MMEA Protocal)

ITFM (Jamming/Interference Monitor <
LOGFILTER (Log Settings)
M5G (Messages)
MNAVS (Mavigation 3)
MNAVKS (Mavigation Expert 5)
L
ODO (Odometer/Low-Speed COG filt

PM (Power Management)
PM2 (Extended Power Management)

IEFG-NME.&-DAT.-’-\E IvI

— Filters
[ Permit position output for failed and invalid fizes
[~ Permit position output for invalid fizes
[~ Permit time output Far irvalid times
[~ Permit date output for invalid dates
[~ Reshict output to GPS 5V anly
[ Pemit COG output even if COG frozen

PMS (Power Management Setup)

PRT (Ports)

PWR (Power)

RATE (Rates)

RIMV {Remote Inventory)

RST (Reset)

RXM (Receiver Manager)
SBAS (SBAS Settings)

SMGR. (Sync Manager Config)
TMODE (Time Mode)

MME& Version |4,g El
b ax 5%z per

Talker Id IEI - Standard LI
Mode Flags 3

|I7 Hiﬂh Elecision model

[ Compatibility mode
v Consider mode
™ Strict limit 82 chars max

TMODEZ (Time Mode 2) !

> £
. Hpol [ 5% | 67

M
& E |

GNSS tafiter ot [~ FPs

[ sBaAS

[~ nzss

[~ GLOMASS
[~ BeiDou

Mumbering used far 5%z [ oy
ot supported by NMEA IEI Strict [nok oukput]

=

b ain T alker ID ID - Spstemn dependent

=l

GSY Talker ID |0 - GNSS Specific

Beilou Talker (D

Remember to zet the NMEA pazer's custam talker

|0 in Tools-» Preferences [Genenic Tab)

=l

>

17



Deuxiéme étape : Configurer les ports d’entrée/sortie.

Configure - Ports =N =R

PM2 (Extended Power Man:
(Edtended Power Mania | o orG (Config) - PRT (Ports] 1B |©

PMS (Power Management ¢
PRT (Ports)] 1
PR (Power) Vet |3-use
FRATE (Rates)
RINV (Remote Inventory)

Pratocol out -
RST (Reset) Tatocal oul I‘I MHMEZ

RXM (Receiver Manager)
SRAS (SRAS Settinnc) e

< 3 >
& | XCGasend Devon [ | @ & 2|

Pratacal in |D+1 +5 - UBs+MNMEA+RT Ch3 LI 2

Pour le protocol out, on sélectionne uniquement nmea. Ainsi, on évite I'écriture de lignes binaires dans le fichier
sauvegardé lors d’un enregistrement.

Troisieme étape: Sauvegarder la configuration.

Configure - Configuration ===
ANT (Antenna Settings) A . -
: TFC (Configaration] 1 . LB - CFG [Canfig) - CFG [Caonfiguration) 1126
DAT (Datum) )
 Reverl tolast saved configura i
DGNSS (Differential GNSS config | Fren s st canguEn - 9 Devices
DOSC (Disciplined Oscillator] - Revert all but ANT de.fault clonhguratlon
DYNSEED (Dynamic Seed) Revert to default configuration
EKF (EKF Settings) * Save cu.nent config.uration
ESFGWT (Gyro+Wheeltick] ' User defined operaiion
ESRC (External Source Config) Clear Save Load
FIXSEED (Fixed Seed) 0-FRT 'y 0-PRT ~
1-M3G 1-M5G
FXM (Fix Now Mode) . 3 NF 3IMF
GEOFENCE (Geofence Config) T MEY 7 MAY
GNSS (GNSS5 Config) 4 - Rk 4 - M
IR g o s S
INF {Inf Messages) 7 - Urused 7 - Unused
ITFM (Jamming/Interference Mot g - Emﬁ“’w g . Em\i“*d
LOGFILTER (Log Settings) 10--ANT 10--ANT
MSG (Messages) 11-L0G 11-L0G
- 12-FTS 12-FT5
NAvS (Na\r\g.atlo.n 3 13- Unuzed 13- Unuzed
MAVXS (Navigation Bxpert3) v | |14~ Unuged 14 - Unused
< 3. > 15 - Unused v ¥ |15-Unuzed v v
@ | XCsena Yol [ | & |

Sauvegarder votre configuration, pour cela allez dans CFG, sélectionnez tous les devices, choisissez « Save current
configuration » et cliquez sur Send.
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Activation du mode NTRIP Client

Accés au menu NTRIP Client...

File Edit View Player | Receiver | Tools Window Help

‘DS~ |&E@|| Pt AR |
- e Baudrate 3

ae e v [ E-E-Wm- B0 @aEm&EEal

Location AP
Sensor AP|

Metwork connection

NTRIP Server/Caster...

NTRIP Client... | 1.

Autobauding
Debug Messages
Generation

Protocaol Filter

Action
Differential GNSS Interface...

Epoch detection...

Configuration du menu NTRIP Client...

@ u-center 8.25
File Edit View Player Receiver Tools Window Help

D=~ &E|s 2R|& 200/ ®|Dpr Kkl H
e EA S AR EDDE- E-E-W- B0 B0 EESa

0.
Jll.ipdate souoemblel E .

Mount point details |

7. D e |

Remarque : Il est possible que vous soyez amené a repeter plusieurs fois I'étape 5. [Update source Table]
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Controle du fonctionnement du Rover

Lorsque le Rover ne regoit aucun message RTCM3,
il se positionne en mode 3D :

Satellites

Lorsque le Rover recoit les messages RTCM3 mais n’a pas fixé les ambigités,
il se positionne en mode 3D/DGNSS/FLOAT :

Longitude
Latitude
Altibude

Satelitesz

Lorsque le Rover recoit les messages RTCM3 et a fixé les ambiguités,
il se positionne en mode 3D/DGNSS/FIXED :

Longitude
Latitude

20



Sauvegarder ou Charger

la configuration d’'un récepteur

MON-VER - OA 04 FA 00 45 58 54 20 43 4F 52 45 20 33 2E 30 31 20 28 64 33 34 65
64 34 29 00 00 00 OO 00 OO 00 00 30 30 30 38 30 30 30 30 00 00 52 4F 4D 20 42
41 53 45 20 32 2E 30 31 20 28 37 35 33 33 31 29 00 00 00 00 0O 00 00 0O 00 46
57 56 45 52 3D 48 50 47 20 31 2E 32 30 52 4F 56 00 00 00 00 00 00 00 0O 00 0O
00 00 00 50 52 4F 54 56 45 52 3D 32 30 2E 31 30 00 00 00 0O 00 00 0O 00 00 00
00 00 00 00 00 00 OO 4D 4F 44 3D 4E 45 4F 2D 4D 38 50 2D 30 00 00 00 00 00 00
00 00 00 00 00 00 0O 00 00 OO 00 46 49 53 3D 30 78 45 46 34 30 31 35 20 28 31
30 30 31 31 31 29 00 00 00 00O OO 00 OO 00 00 47 50 53 3B 47 4C 4F 3B 42 44 53
00 00 00 00 0O 0O 00 00 OO OO OO OO0 00 OO 0O OO OO0 00O OO 51 5A 53 53 00 00 0O
00 00 00 00 0O 0O 00O 00 0O OO OO OO 00 OO OO OO 0O 00 OO OO OO 00 00

CFG-ANT - 06 13 04 00 1B 00 FO B9

CEFG-DAT - 06 06 02 00 00 00

CFG-DGNSS - 06 70 04 00 03 00 00 00

CFG-GNSSs - 06 3E 24 00 00 1E 1E 04 00 08 10 00 01 00 01 01 03 08 10 00 0O 00
01 01 05 00 03 00 01 00 01 01 06 08 OE 00 01 00 01 O1

CFG-INF - 06 02 OA 00 00 00 00 00 00O 0O 00 00 00 0O

CFG-ITFM - 06 39 08 00 F3 AC 62 2D 1E 03 00 00

CFG-LOGFILTER - 06 47 0C 00 01 00 00 00 0O 00 00 OO 00 0O 00 00

CFG-MSG - 06 01 08 00 OB 30 00 00 00 00 00 00
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Sauvegarder la configuration d'un récepteur

u-center est capable de sauvegarder la configuration réelle d'une puce ou d'un module de positionnement GNSS u-
blox en la stockant sous la forme d’un un fichier texte (.txt) ASCII contenant des enregistrements hexadécimaux.

Premiére étape : Accéder au menu de configuration de récepteur

File Edit View Player Receiver§ Tools § Window Help
‘D W@ & (A L o B ] Fmeer UpdateubloxS- 8. Crkel 3 ‘

- A ] . Dump Receiver Diagnostics... -

i 'l"‘{%,-i,,}—%, u-blox 7/8/M8 Retrieve Log... ". E.,im’iﬂ
AssistNow Offline
AssistNow Online

2.

File transfer...

Hotkeys...

Preferences...

Deuxieme étape : Sélectionner le fichier de configuration a charger

[y COMS - u-center 8.25
File Edit Wiew Player Receiver Tools Window Help

DHw~- SR 2R (& Am/n(e/pr-r» Kl +||
4 Ggme 0 IE- EA-E-m- B0/ EEEaE

—

TR Y

Configuration file:

[~ Store configuration intoBBR/Flas
[non-volatile memory]

Retries [for every message): I 1_|;l
2

Troisieme étape : Lancer le chargement du fichier afin de configurer le récepteur GNSS

@ COMS - u-center 825
File Edit View Player Receiver Tools Window Help
DHG- SRy 2R(@ amn|e[pr-»K i |

rewc R EAY AR B0 DO RA-E-m DD E DR

Configuration file:

[ Store configuration intoBBR/Flash

[hon-volatile memary]

Retries [far every message): I 1_%'
1

22



Charger la configuration d’'un récepteur

u-center est capable de configurer une puce ou d'un module de positionnement GNSS u-blox en chargeant un
fichier de configuration précédemment sauvegardé au format texte ASCII.

Premiére étape : Accéder au menu de configuration de récepteur

File Edit View Player Receiver§ Tools § Window Help
‘D W@ & (A L o B ] Fmeer UpdateubloxS- 8. Crkel 3 ‘

- A ] . Dump Receiver Diagnostics... -

i 'l"‘{%,-i,,}—%, u-blox 7/8/M8 Retrieve Log... ". E.,im’iﬂ
AssistNow Offline
AssistNow Online

2.

File transfer...

Hotkeys...

Preferences...

Deuxieme étape : Indiquer que I'on souhaite mémoriser la configuration du récepteur dans un fichier

@ COMS - u-center 8.25
File Edit View Player Receiver Tools Window Help
DEF- SRy BR(E 200D > »K |

eem- [N EAY QRAEO0DD-E-E-M- BE

Configuration file:

[~ Store configuration intoBBR/Flash

[non-volatile memory]

Retries [far every message] I 1_%'

File > GNSS

Troisieme étape: Sélectionner le dossier, entrer le nom désiré et enregistrer

@ COMS - u-center 8.25
File Edit View Player Receiver Tools Window Help

DE@-(ZR (s maa 2n|nejpr-»i — 4|
e ew A QRREDEE - R-E-M- R B S EaE

@ ~ 1 [ Bureau » v G

Organiser *  Nouveau dossier

W . Mom Taille *
Favoris

B Bureau
ﬁ Emplacements récents
|l Téléchargements

B Bureau
| Gauthier DUPONCHEL
designer
dnx
.gimp-2.8
.ipythen
matplatlib

| .spyder2 1 .

' Gauthier DUPONCHEL

8 CePC

|4 Bibliothéques

€ Réseau

|| BUREAUTIQUE

|\ DIVERS

|\ RACCOURCIS

|| RESEAU

[ Menu Démarrer Programmes
| camerazed

H Laser

Do e

Nom du fichier: | RTK_BASHc ||

Type: | Configuration (*.bx)

2

() Masquer les dossiers

[ enregistrer J Annuter
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Enregistrement et Lecture de fichiers .ubx

SGNGGAR,091430.00,4822.6799%923,N,00429.44¢67721,wW,5,12,0.60,2.710,M,50.719,M,1.0,4095*78
SGNGSH,R,3,12,25,24,32,14,19,29,06,02,,,,1.14,0.60,0.96*%10
SGNGSH,R,3,78,79,88,87,69,68,70,81,77,,,,1.14,0.60,0.96%10
$GpGsv,4,1,13,02,12,107,34,06,14,064,36,10,04,248,20,12,70,051,48%7F
5GPGSv,4,2,13,14,32,308,41,15,04,169,42,19,15,038,30,22,01,338,*72
5GPGSV,4,3,13,24,48,117,48,25,¢64,258,50,29,19,187,45,31,09,2%6,37*7C
SGPGSV,4,4,13,32,47,287,46%46
SGLGSV,3,1,09,68,18,228,41,69,33,282,39,70,14,339,38,77,23,086,37%63
$GLGSV,3,2,09,78,67,023,44,79,47,305,44,81,14,162,43,87,36,045,47%6F
5GLGSV,3,3,09,88,46,113,45*%5C
SGNGLL,4822.67995%23,N,00429.4467721,W,091430.00,A,D%60
$GNGST,051430.00,13,,,,0.13,0.086,0.22%48

SGNZDAR,091430.00,20,086,2017,00,00%77
SGNRMC,081431.00,R,4822.6752807,N,00425.4458712,w,3.3668,141.05,200817,,,D%6B
$GNVTG,141.05,T,,M,3.368,N,6.238,K,D*26
SGNGNS,091431.00,4822.67%2807,N,00429.4458712,W,FF,17,0.64,2.725,50.719,1.0,4095%50
SGNGGAR,091431.00,4822.67%2807,N,00429.4458712,wW,5,12,0.64,2.725,M,50.719,M,1.0,4095*7B
SGNGSH,R,3,12,25,24,32,14,29,06,02,,,,,1.19,0.64,1.01%1E
SGNGSH,R,3,78,79,88,87,69,868,70,81,77,,,,1.19,0.64,1.01%16
5GPGsv,4,1,13,02,12,107,34,06,14,064,41,10,04,248,21,12,70,051,49*7F
5GPGSv,4,2,13,14,32,308,43,15,04,169,43,19,15,038,37,22,01,338,*7¢6
5GPGSV,4,3,13,24,48,117,48,25,64,258,49,29,19,187,42,31,09,2%6,36%72
SGPGSV,4,4,13,32,47,287,47%47
SGLGSV,3,1,09,68,18,228,40,69,33,282,39,70,14,339,38,77,23,086,37%62
SGLGSV,3,2,09,78,67,023,44,79,47,305,44,81,14,162,43,87,36,045,45%6D
$GLGSV,3,3,009,88,46,113,45*%5C
SGNGLL,4822.6792807,N,00429.4458712,w,091431.00,A,D%61
$GNGST,051431.00,4.2,,,,0.13,0.087,0.22%62

SGNZDR,091431.00,20,06,2017,00,00%76
SGNRMC,081432.00,R,4822.6785714,N,00425.4448532,w,3.387,139.32,200817,,,D%65%
SGNVTG,139.32,T,,M,3.387,N,6.273,K,D*23
SGNGNS,091432.00,46822.67685714,N,00429.4449532,W,FF,18,0.60,2.815,50.719,1.0,4095*%5F
SGNGGAR,091432.00,4822.67685714,N,00429.4449532,w,5,12,0.60,2.815,M,50.719,M,1.0,4095*7B
SGNGSA,R,3,12,25,24,32,14,15,28,06,02,,,,1.14,0.60,0.96%10
SGNGSH,R,3,78,79,88,87,69,868,70,81,77,,,,1.14,0.60,0.96%10
sGpGsv,4,1,13,02,12,107,37,06,14,064,33,10,04,248,20,12,70,051,49%78
$GpPGsv,4,2,13,14,32,308,44,15,04,169,43,19,15,038,31,22,01,338,*77
5GPGSV,4,3,13,24,48,117,49%,25,64,258,50,29,19,187,44,31,09,2%6,32%73
SGPGSV,4,4,13,32,47,287,48%48
5GLGsv,3,1,09,68,18,228,40,69,33,281,41,70,14,339,39,77,23,086,37%6E
SGLGSV,3,2,09,78,67,023,44,79,47,305,45,81,14,162,44,87,36,045,46%68
$GLGSV,3,3,009,88,46,113,45*%5C
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Enregistrement et Lecture

Record
\WVileYel~

Open/Create File >

Close/Eject File

Différents mode de fonctionnement du logiciel u-Center

File Edit View Player Receiver Tools Window Help

- BB EY ik LAAABORO-E-B-M- A6 OMSES0S a8

Arlam| (e > - K | P b o ME R o M %

Logfile toolbar

Barre d’outils dédié a I'enregistrement et la lecture de fichiers .ubx
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Réalisation d'un enregistrement

Premieére étape : Définition du fichier d’enregistrement

File | Edit View Player Receiver Tools Window Help
1. [Mew.. Ctrl+MN @ :2am| 1N |[®|Dr-» K] .

Save.. Ctrl+5
BA DD IO E-E-m- B0 B EEEa

Open... Ctrl+ O
Close

Database Empty

Database Export 3

Print...

Print Preview

Print Setup...
Recent Files ]
Exit
[\ u-center 8.25
File Edit View Player Receiver Tools Window Help
DHS- SR e & 2mn]e[pr-»Kk ] |
wrmc AN AR B0 EDO-E-E-W- B0 @006 EaE

[ ] 2 Enregistrer sous
1T v & Rechercher dans : Bureau

Organiser Mouveau dossier = - @

-~ Nom Taille Type d'élément Muodifié le

B Bureau
| Gauthier DUPONCHE

1Ml CePC
|1 Bureau
|E Documents
|1 Downloads
|§ Music
|E| Pictures

| B Videos

|l Gauthier DUPOMNC... Dossier de fichiers 23/05/2017 11:35
% CePC
Bibliotheques
f! Réseau
|/ BUREAUTIQUE Dossier de fichiers 14/04/2017 09:04
,H DIVERS Dossier de fichiers 2470172017 15:50
| RACCOURCIS Dossier de fichiers  22/08/2016 10:21
|1 RESEAU Dossier de fichiers  20/11/2016 11:34
P @ Menu Démarrer Pra... Raccourci 25/04/2016 08:31
i Disque local (1) . _

| ENSG-IT3-TP_ESGT Dossier de fichiers  21/04/2017 08:57

2 Lecteur DVD RW (T . .
- ,H EMSG-IT3-TP_ESGT... Dossier de fichiers 2170472017 115
£ enseignement (\ie T o i e e

68 public Mensietaec ¥ <

MNom du fichier : | Untitled_170524_083635.ubx I 3.

Type: u-blox Log Files (*.ubx)

4.

I(.§*I\."Ias::|uel les dossiers I Enregistrer I| Annuler |
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Deuxiéme étape : Lancement de 'enregistrement

A ce stade le fichier a été créé. On peut d’ailleurs visualiser son nom en haut de la fenétre. Le bouton Mode est

enfoncé. On se trouve en Mode Stop. Pour lancer I'enregistrement et passer en Mode Record, appuyer sur le
bouton Record.

File Edit View Player Receiver Tools Window Hel 1
DEs-lan s eale 4ml|]epr-»i |
Can e - O A S BB B EE-E-B-fH-|E0 @85G 85

Mode enfoncé nom du fichier

Troisiéme étape : Arrét de I'enregistrement

Le bouton Record est enfoncé. On se trouve en Mode Record. Pour stopper I'enregistrement et passer en Mode
Stop, appuyer sur le bouton Mode.

File Edit View Player Receiver Tools Window Hel,
gnnﬁw@m;ﬁa|a|‘1:|'-\i||7||>>v»n-1 |
Caem- R B AE AR EED DN B-E-M- B0 B0 mEEE)

Record enfoncé

Le fichier a été créé. On peut alors :

v' Reprendre I'enregistrement en pressant le bouton Record
v" Rejouer I'enregistrement en pressant le bouton Play

Quitter ce fichier en pressant le bouton Eject
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