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LABORATOIRE D'INFORMATIQUE,
ROBOTIQUE ET DE MICROELECTRONIQUE
ONTPELLIER

@ Robotique sous-marine
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RESULTATS SCIENTIFIQUES (ROBOTIQUES)

o Commandes robustes
o Perception / reconstruction de modeles d’environnement
o Architectures logicielles

o Ouverture vers la démarche transdisciplinaire
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ACTIONS DE RECHERCHE EN RSM AU LIRMM

O Principes fondateurs
e Quvrir de nouveaux axes de recherche
La Transdisciplinarité comme terrain de l'innovation
Polyvalence
e |mpacter les territoires

Environnemental, patrimonial, socio-économique
Créer de nouveaux services.
Aider a la prise de décision.

O 4 programmes applicatifs
e Exploration de 'Environnement Karstique
e Exploration de I’'Habitat Aquatique
e Robotique pour 'Archéologie sous-marine
e |nspection de structures immergées (barrages, champs éolien...)




ROBOTIQUE D'EXPLORATION KARSTIQUE

o Transdisciplinarité : I'étrange alchimie
e Exploiter les connaissances et objectifs des partenaires dans
nos modeles d’automaticiens.

Robotics Hydro-geology

Unstructured confined environment Karst et milieux hétérogénes

Reactive control

Adaptive autonomy Data acquisition

L : Instrumentation
Prediction and planning Monitoring
Dependability (fault tol.) Model validation
SLAM, GoP, IHM... P-C-B sampling

Model Identification
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Specialization Valid Models

Architectural question




ROBOTIQUE D'EXPLORATION KARSTIQUE

o Partenaires et objectifs
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ROBOTIQUE D'EXPLORATION KARSTIQUE

o Penser Global, agir local
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ROBOTIQUE D’EXPLORATION DE L'HABITAT AQUATIQUE

o Partenaires et objectifs
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ROBOTIQUE D'EXPLORATION DE L'HABITAT AQUATIQUE

o Robotiser les missions de terrain




