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swbosss™  Objectifs du Projet PlaSMAR
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g;::§$;32‘°" @ Concevoir une plateforme d’essai versatile facilement
reconfigurable

@® Tester les algorithmes de commandes développées au
laboratoire

© Tester le positionnement dynamique des propulseurs
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20ss = Conception de la plateforme
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® Raspberry Pi avec ROS

Conception

Conﬁgl_Jration ® Mode ROV
dynamique ° Mode AUV
® Mode HIL
® Jusqu'a 6 propulseurs
embarqués
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Caméra Embarquée

Profondimétre
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Configuration dynamique
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s02s - Positionnement dynamique des propulseurs
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e @ Déplacer des propulseurs autour du corps du robot pendant
D I'application pour augmenter la mobilité
PlaSMAR
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Figure 1 — PlaSMAR configuration Figure 2 — PlaSMAR configuration
pilonnement [u0 w p O r] embardée [uv 0 pOr]
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Débloque une nouvelle translation : I'embardée
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Débloque une nouvelle rotation : le tangage

ROL @ vos:@usnuzonns
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Permet de compenser une perturbation en roulis

ROL @ vos:@usnuzonns

-
o F
Loick Degorre (IRDL - ENIB)

Submeeting - 2023



Configuration dynamique

Submeeting -

2003 - Présentation du robot PlaSMAR
Loick
Degorre

Le Projet
PlaSMAR
Conception

Configuration
dynamique

Merci pour votre attention
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