
Eric Walter
D’où vient-il ? qui est-il ?

qu’a t-il fait ? que nous prépare t’il ?



1 Eric enfant

Éric est né le 23 mars 1950 (il a donc presque 64 ans) à st
Mandé.



















2 Eric étudiant

Il est allé au lycée Hector Berlioz à Vincennes et passé le
bac C.

Il voulait faire du cinéma



Son père : " j’aimerais que tu aies un métier avant ! "



Il rentre à Jussieu Paris VI pour y faire de la physique
appliquée (une sous branche de l’automatique).

Il rencontre Annick Walter.

Il fait un DEA, une thèse de 3ième cycle et une thèse d’état.

Il devient maître assistant puis entre au CNRS.



3 Identifiabilité



Le travail d’Eric est centré sur le développement d’une
méthodologie d’extraction de l’information contenue dans
des signaux recueillis sur un système.

Il a commencé par étudier propriétés structurelles des mod-
èles (identifiabilité, discernabilité) ;



y = ym (p) + e





Les trois voitures perçoivent les amers avec le même
angle



4 Eric papa







5 Estimation



y = ym (p) + e



· méthodes d’estimation robustes ;
· techniques d’optimisation globale ;
· planification d’expériences ;
· caractérisation des incertitudes sur les paramètres.





Exemple

Modèle : ym (p, t) = p1e−p2t.

Temps de mesure : t1, t2, . . . , tm



6 Calcul par intervalles



Problème. Soient f : Rn → R et un pavé [x] ⊂ Rn,
montrer que

∀x ∈ [x] , f (x) ≥ 0.



Exemple. La fonction

f (x) = x1x2 − (x1 + x2) cosx2 + sinx1 · sinx2 + 2

est-elle toujours positive pour x1, x2 ∈ [−1, 1] ?



Arithmétique des intervalles

[−1, 3] + [2, 5] = [1, 8],
[−1, 3] · [2, 5] = [−5, 15],
abs ([−7, 1]) = [0, 7]



L’extension intervalle de

f (x1, x2) = x1 · x2 − (x1 + x2) · cosx2

+sinx1 · sinx2 + 2

est

[f ] ([x1] , [x2]) = [x1] · [x2]− ([x1] + [x2]) · cos [x2]

+ sin [x1] · sin [x2] + 2.



Théorème (Moore, 1970)

[f ] ([x]) ⊂ R+⇒ ∀x ∈ [x] , f (x) ≥ 0.



Sous-pavages. Les ensembles X ⊂ Rn peuvent être en-
cadrés entre deux sous-pavages :

X
− ⊂ X ⊂ X+.



Exemple.

X = {(x1, x2)
��� x21 + x

2
2 + sin (x1 + x2) ∈ [4, 9]}.



7 Krigeage



8 Responsabilités



Responsabilité du groupe Modélisation et commande



Responsable de la division ’Systèmes’



Encadre de nombreuses thèses



Directeur du L2S 2002-2009.

Et tout ça dans la bonne humeur . . .



Eric après un conseil de labo



9 Ses passions extralab













10 Conclusion et perspectives








