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cordeliere.html
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youtu.be/VqXG9zO_q1A
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Objectif: remorquer le SeaSpy du Shom avec un robot (sous-marin
ou surface).

Luc Jaulin Apport de la robotique dans un survey géophysique



Expérimentations 2018
Boatbot

Approches sous-marine

Magnétomètre

Luc Jaulin Apport de la robotique dans un survey géophysique



Expérimentations 2018
Boatbot

Approches sous-marine

Romain Schwab

Luc Jaulin Apport de la robotique dans un survey géophysique



Expérimentations 2018
Boatbot

Approches sous-marine

Premières recherches avec Boatbot

youtu.be/RSmUnKkIfkM

boatbot.html
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https://www.youtube.com/embed/RSmUnKkIfkM
https://www.ensta-bretagne.fr/jaulin/boatbot.html
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Boatbot tracte un magnétomètre

youtu.be/cxVs1fDdm1s
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Boatbot ?
AUV ?
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Exploration

SLAM paradigm

Bridge-river paradigm
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Find the route without GPS, compass and clock
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