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Reconstitution de la bataille

youtu.be/yP4cM1UGrqY
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Submeeting
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Tests du 7 juillet

youtu.be/cxVs1fDdm1s
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https://youtu.be/cxVs1fDdm1s
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Intérêt de casser le principe d'indépendance.
Un seul PC !
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Ile des morts experiment
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