TECHNIQUES DE NAVIGATION A
' ANCIENNE
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Voyages de Christophe Colomb : P Tl

1* voyage 1492-1493 JUANA Nom d'origine Gg':":’i:e

2°™ voyage 1493-1496 CUBA Nom actuel en frangais

3°™ voyage 1498-1500 o Etablissement espagnol

4°™ voyage 1502-1504 sM.  abbr.de « Santa Maria »
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l) Navigation a l'estime

l1) Navigation astronomique



) NAVIGATION COTIERE OU A VUE

Estimer sa position a lI'aide des reperes extérieurs (cote,
amers)

Exemple : la triangulation optique

» mesurer au compas de relevementles azimuts (Zc) de ces amers
(celui qui défile le plus vite en demier)

» apporter la correction nécessaire due au compas

» Droites > triangle > cercle inscrit > 1 seule position possible

» Précision: écart angulaire suffisant, vitesse du bateau et rapidité
de la mesure



Compas gyroscopique (1852):

L'axe de rotation du gyroscope
s'aligne sur I'axe des poles

Peu.sensible au mouvement du
navire

Erreur faible et constante : +/- 1°

Este

Utilisable sur navire en métal

-y O

Temps de stabilisation long (quelques
heures)

%% e N N e (e des |latitudes de

Compas magnétique

Compas magnétique (avant 1044):
» boussole

» FErreurs liées au champ magnétique local et a la déclinaison
magnétique

Compas g-yroscopique



» Rapide » Néce

» Efficace » Cheminimposé (souvent plus long
et acces restreint)

» SOre
» Danger selon la géographie du site



1) NAVIGATION A L'ESTIME

Estimer sa position a partir de mesures et de
sa position précedente, au large :

» Mesure de vitesse (Loch : nombre de
noeuds pendant 28 s, avant 1492)

» Mesure de cap (compas avant 1044)

» Mesure de temps (sablier avant Xllle
siecle)

» Estimation ou calcul de linfluence de
l'environnement (courants, vents: 1665)
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résultat :
Route sur le fond
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l) NAVIGATION A L

Courants donnés sur des tranches d'une heure sur les Atlas: calculs

reguliers
favorable .

Route
surface (Rs)

Route fond
(Rf)

(résultat)




Vent + force de Coriolis : | commttenesy)

la surface de l'eau glisse %L
sur elle-méme a environ - ((aenwedelasurace

45° parrapport a la

Courant résultant

direction du vent.
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Se repérer grace a
'observation des asires :

» Depuis 'antiquité: directiondu soleil,
aspect des étoilesselon la latitude

» XVl siecle: premieres cartes en
longitude/latitude
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Repérer sa longitude
avec "precision":

» Cadran solaire (Vle s. av. J.-C)

» Montreréglée sur I'heure du méridien
de Greenwich (XVle siecle)



1) NAVIGATION ASTRONOMIQUE

Repérer sa latfitude avec e
"orécision": --

» Sextant (1730)
» Hauteur angulaire du soleil a midi

» Lecture de tables > latitude




1 point the sextant to the horizon 3 bring the sun to the horizon ! 5 swing to verify

press clamp to release index bar 6 read the angle




DOSSCC

d n'importe quel mome

» Erreurs de mesure: mouvementsdu navire, horizon plus ou moins
net, imprécisions de I'"heure, erreurs instrumentales...

» En théorie: précision de 0,2' d'arc soit 0.2 milles marins (370 m)
mais en pratique 2 ou 5 milles marins (3,7 km et 9.3 km)



Navigation a l'estime:
https://fr.wikipedia.org/wiki/Navigation a l'estime
://www.air-defense.net /forum/topic/16800-navigation-a-lancienne
.//www.marinbreton.com/navigation/navigation-a-lestime

memovoile.free.fr/Technigue/Moniteurs/Meteo-Navigation/MemoV oile%20-

%QOT'echniue%20-%20Novio’rion%20—%204%20Novigo’rion%QOo%QOl%27es’rime.pdf

Navigation astronomique
i/Navigation astronomigue
tigeo/sextant.html




