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D’ou ca vient et Pourquoi

@ Développé par Thomas Le Mézo

o Définition : Méthode basée sur I'intervalle pour calculer une
approximation externe de tous les ensembles invariants.

@ Predictor : modélisation de déplacement du robot par un champ de
vecteurs.
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Installation

Quick Install (version 0.2b4, Linux and Mac)

@ Paquet disponible sur pip :

pip3 install pyinvariant --user

@ Puis importation dans python :

>> import pyinvariant
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Structure du code

@ Importation de la bibliotheque

pyinvariant

o Création de I'espace et Sous-pavage

subPaving smartsubPaving(s p-acr:ll
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Structure du code

Fonction de champ de vecteurs Sous forme fonction analytique

def field( - def field():
Mx xmin, xmax,da) VX
My i ax,da) vy = "
X1,X2 : d (M R="sgrt(x[0]"2 + x[1]"2)"
VX= -X2 VX = WX + "(-x[1]1)/ R
VY = VY + "(x[@])/" + R
TSV A", Y )"

'l}

, Tield())
ion(f, FWD BWD)
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Structure du code

@ Créer le Maze associé au domaine et a la dynamique

Maze(dom, dyn)

o Contracter le systeme

print(i)
subPaving
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Comment lancer un programme?

e Fonctionnement avec Vibes (IAMOOC)

@ Exécution de la fenétre avant de lancer le programme.

@ Exécution du programme python
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