Examen derobotique
Documents manuscrits autorisés, durée 45mn.
Calcul du MGD et du MGl

On s’intéresse au systéme articulaire a 2 degrébetéés, a savoir 8, |, décrit ci-dessous.
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1) Rappeler I'expression du modéle géométriquectide systéme, établi en Cours, qui
permet d’exprimer les coordonnées du p&imians le repere de bais.

2) Retrouver I'expression des coordonnées du poadns le repere de ba&e en utilisant la

méthode de Denavit-Hartenberg modifie. En dédugaletment les coordonnées des
vecteurs du reperR, dans le repere de baRs.

3) Appliquer la méthode de Paul afin d’obtenir ugmeression du modele géométrique
inverse. Comparer avec le résultat établi en Cours.



