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Brève introduction à la 
magnétométrie 



Généralités 
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 Détection d’objets ferreux ou de courants 
électriques 

 

 Unité : Tesla  (anomalies : 1 à 100nT) 

 

 

 

 

 Cible ponctuelle : 𝐵 𝑥 = 𝐶 ×
1

𝑥3 

 



Les capteurs 
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technologie Scalaire Vectoriel (flux-gate) 

mesure absolue relative 

information scalaire (intensité) vectorielle (intensité + direction) 

sensibilité excellente : <0,1nT si capteur mobile : >5nT 

bande passante 20Hz 2kHz 

prix 25k€ 3k€ 

consommation 30W 3W 

Geometrics G882 Sensys FGM3D 



Les sources de bruit 
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Ordres de grandeur 
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 Sensibilité capteur flux-gate : > 5nT 

 

 Niveau de bruit ambiant TBF : quelques nT* 

 

 1 tonne de fer :  

 

 

Distance [m] 5m 10m 15m 20m 

Anomalie magnétique [m] 120nT 15nT 4nT 2nT 



Q U E L Q U E S  F O R M U L E S  

 

C A P A C I T E S  D E  D E T E C T I O N  D ’ U N  C A P T E U R  F L U X - G A T E  

 

R E F L E X I O N S  
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Pour aller plus loin… 



Quelques formules 
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 Anomalie d’une cible ponctuelle de moment 
magnétique 𝜇 à 𝑥 mètres :  

 
100𝜇

𝑥3 ≤ 𝐵(𝑛𝑇) ≤
200𝜇

𝑥3  

 

 Relation empirique entre la masse de fer 𝑀 (en 
tonnes) et le moment magnétique 𝜇 (en A.m2) :  

𝜇 ≈ 100 × 𝑀   ↔    (1 tonne de fer ≈ 100A.m2) 



Capacités de détection d’un flux-gate 
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Réflexions 
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 Suppression des sources de bruit lointaines : 

 Gradientmètre 

 Capteur de référence à terre 

 

 Autres méthodes :  

 Acoustique (sondeur de sédiment, voire SMF si épave non 
enfouie) 

 Résistivité 

 Magnétométrie active 

faible portée mais  

détecte tout objet conducteur 



Sources 
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 Schéma de l’épave de « La Poursuivante » :  

 site web scubaspot.free.fr 

 

 Schéma du câble sous-marin :  

 site web lewebpedagogique.com 

 

 Autres schémas : 

 Projet BODAMM, ENSTA Bretagne 


