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Système dynamique non-l inéaire :
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Introduction
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Introduction
Bassin de capture
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Introduction
Bassin de capture

Objectif
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Introduction
Grand huit

Etat du système
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Intégration Numérique Garantie

Librairie : VNODE (Ned Nedialkov)
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Alors

Librairie : VNODE (Ned Nedialkov)



1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Algorithme - Bassin de Capture
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Algorithme - Bassin de Capture

Intervalles et Graphe
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Algorithme - Bassin de Capture

Intervalles et Graphe

un graphe avec
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Algorithme - Implémentation

Représentation du sou s-pavage
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Algorithme - Implémentation

le pavé                 ?



1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Algorithme - Démonstration
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Conclusion

- Approximation garantie du bassin de capture
         - diminuer le temps de calcul
         - extension aux s ystèmes hybrides

- Caractérisation du noyau de viabilité
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